
main_tow_dir

M
3  ~

U V W

1

2

3

4

5

6

KM1

1

2

3

4

5

6

KM2

1

2

3

4

5

6

KM1

1

2

3

4

5

6

KM2

I< I< I<

/2
T

1

/4
T

2

/6
T

3

/1
L 1

/3
L 2

/5
L 3

Q1

מגענים 2 כוונים באמצעות -2מעגל כח להפעלת מנוע תלת פאזי ל

L      3L  ל1הצלבה בין

L      2L  ל1הצלבה בין

מגנטי  -הגנה והזנת המנוע בעזרת מתנע תרמו
KM1 1 כוון
KM2 2 כוון
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stop_start _2 dir_aux1
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קיים רק במקרים של הגנה נפרדת בפני זרם יתר וזרם קצר* 

כוונים בעזרת לחצני הפעלה והפסקה -2מעגל פיקוד להפעלת מנוע ל

לחצן הפעלה 
1כוון 

לחצן הפעלה 
2כוון 
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stop_start _2 dir_aux2
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S,1S 2 מפסקי גבול

כוונים בעזרת לחצני הפעלה והפסקה -2מעגל פיקוד להפעלת מנוע ל
בשילוב מפסקי גבול להגבלת התנועה

קיים רק במקרים של הגנה נפרדת בפני זרם יתר וזרם קצר* 
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On_delay
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קיים רק במקרה של הגנה נפרדת בפני זרם יתר וזרם קצר* 
קוצב זמן** 

מעגל פיקוד להפעלת מנוע או מערכת לאחר השהיה של קוצב זמן 
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